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Lección 1: Buscar una región en el plano

Trabajo en clase 
Desafío Exploratorio
Los estudiantes en una clase de robótica deben programar un robot para que se desplace por un almacén rectangular vacío. El programa especifica una ubicación en un momento dado,, segundos. El almacén tiene el doble de largo que de ancho. Las ubicaciones están representadas como puntos en un plano de coordenadas, donde la esquina suroeste del almacén es el origen, , y la esquina noroeste es el punto , como se muestra en el siguiente diagrama.










El primer programa hacía que el robot se moviera a una velocidad constante en línea recta. En el tiempo  segundo, el robot está en la posición , y a  segundos, está en la posición . Completa los ejercicios y responde las siguientes preguntas para programar el movimiento del robot.
a. ¿Cuál es la ubicación de impacto?




b. ¿A qué velocidad chocará el robot contra la pared?




c. ¿A los cuántos segundos chocará el robot contra la pared?


Ejercicios 1–8 
1. Marca los puntos en un plano de coordenadas.









Traza la línea que conecta los segmentos.



¿Cuánto cambió la coordenada en  segundos?



¿Cuánto cambió la coordenada  en  segundos?



¿Cuál es la tasa de cambio en  con respecto al cambio en ?



¿Cuál es la ecuación de la línea del movimiento?



¿Qué teorema puede usarse para encontrar la distancia entre los puntos?



¿Qué tan lejos llegó el robot en  segundos?



Conjunto de Problemas 

1. El robot en el video se desplaza por un almacén vacío de  pies por  pies a una velocidad constante. Si el robot pasa por  a un  segundo y por  a los  segundos:
a. Marca los puntos y traza el segmento que conecta los puntos.
b. ¿Cuál fue el cambio en la coordenada ?
c. ¿Cuál fue el cambio en la coordenada ?
d. ¿Cuál es la tasa de cambio en  con respecto al cambio en ? 
e. ¿Qué tan lejos viajó el robot entre los dos puntos?
f. ¿Cuál fue la velocidad del robot?
g. ¿En dónde comenzó el robot?

Tu mamá recibió un robot aspiradora como un regalo y quiere que le ayudes a programarlo para aspirar una habitación vacía de  pies por  pies. Si la aspiradora está en la posición  a los  segundos y en la posición  a los segundos, contesta lo siguiente:
h. ¿Qué tan lejos viajó el robot en  segundos?
i. ¿Cuál es la velocidad?
j. ¿Cuál es la tasa de cambio de la coordenada  con respecto al cambio de la coordenada ?
k. ¿En dónde comenzó el robot?
l. ¿En dónde estará el robot a los  segundos? Explica cómo lo sabes.
m. ¿Cuál es la ubicación de impacto?
n. ¿A los cuántos segundos chocará el robot contra la pared?

[image: ]Un jugador de béisbol golpea una pelota en el plato de home en la posición . Ésta avanza a una velocidad constante y cruza la primera base en la posición  en  segundos.
o. ¿Cuál es la velocidad de la bola? 
p. ¿Cuándo cruzará la cerca en la posición ? Explica cómo lo sabes.





El equipo de tenis tiene un robot que recoge las pelotas de tenis. La cancha de tenis tiene  pies de ancho y  pies de largo. El robot comienza en la posición  y está en la posición a los  segundos. ¿Cuándo recogerá la pelota que se encuentra en la posición ?
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